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기술개요
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[S110에서의 그리드 분할]

• 카메라를 이용하여 해상에서 객체를 인식하고, 그 객체와의 거리를 추정하여 해양에서 발생할 수 있는 충돌 사고를 예방하

는 기술

기후 변화 대응

기술개발배경
• 해상에서의 자율 운항 선박이나 항만 관리 시스템에서는 선박 및 주변 객체의 정확한 위치와 거리 정보를 실시간으로 인식하는 

것이 매우 중요하나, 기존의 레이더나 라이다(LiDAR) 기반 시스템은 해상 조건에 따라 정확도가 떨어지거나 비용이 높은 

문제를 갖고 있음

개발기술 특성

•정확한 해상 객체 인식: 카메라를 사용한 영상 분석을 통해 보다 높은 정확도의 객체 인식이 가능

•효율적인 거리 추정: 객체와의 거리를 추정하는 과정에서, 픽셀 좌표와 화각 정보를 활용하여 객체와의 정확한 거리를 계산

•저전력 설계: 최소한의 연산으로도 객체 인식과 거리 추정이 가능하며, 에너지 소모를 줄이면서도 기능을 충실히 수행

•실시간 모니터링: 객체와의 거리 및 위치를 실시간으로 모니터링하고, 위험 상황이 감지되면 즉각적으로 경고를 발함



• 해상상 객체 인식 기술

 - 스마트 항만
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• 글로벌 자율 운항 선박 시장 규모는 매년 9.9%로 성장하고 있으며, 2030년까지 약 118억 달러 규모로 성장할 것으로 예상됨

지식재산권 현황

No. 특허명 특허번호 연구자

1 영상 기반 해상 객체 인식 및 거리 추정 방법 10-2024-0039754 임태호

비즈니스 아이디어

시장동향

해상객체인식

[글로벌 자율 운항 선박 시장]
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